
小 身 材  大能量

专为工业客户设计：

如需定制请联系我们

批量折扣

即时技术支持

支持定制

(주)아이알로봇 본사

www.mightyzap.com

032-326-3466

(주)모터라인

www.motor-line.co.kr

031-494-9611

제이더블유하이텍

032-324-8300

디바이스마트

www.devicemart.co.kr

(주)엘레파츠

www.eleparts.co.kr

아이씨뱅큐(주)

www.icbanq.com

虹科小型线性伺服执行器

Size Comparison

HK-12LF系列线性伺服执行器
内置驱动器、迷你尺寸
电流&速度控制
重复定位精度30μm~50μm
数据通讯&反馈
行程可选 (27~90mm)
额定负载可选 (10N ~ 100N)
速度可选 (7.7~110mm/sec)
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力控制 | HK-12LF系列

反馈控制 | HK-12Lb系列

▶ 位置、电流、速度控制
▶ 内置驱动电路、位置传感器、直流电机和齿轮箱
▶ 采用12mm直径的重载型12V直流无芯电机
▶ 27*/40/53/90mm行程可选
▶ 额定负载10N ~ 100N（具体负载根据每个冲程的齿轮传动比而定）
▶ 支持RS-485或TTL / PWM通信
▶ MODBUS RTU或IR开放协议

▶ 由直流电机、齿轮箱、电位器传感器等机械部件组成，无驱
动电路

▶ 供高级用户使用，自由度高，可直接控制直流电机和电位器
实现反馈

▶ 采用金属推杆
▶ 工程塑料外壳(27mm行程)
▶ 铝制外壳，工程塑料电机外壳(40/53/90mm行程)

总览

* 可通过管理软件扩展至30mm行程

产品介绍

硬件结构
HK-12LF/HK-12Lb系列 硬件结构
* (仅限力控制类型)

90mm

53mm

40mm

27mm

HK-12Lf系列行程

2个菊花链式连接器
(电源、通信接口)*

*HK-12Lb反馈版本的行程不同，
在电位器范围内由用户确定

电机、齿轮箱及驱动电路
(工程塑料外壳)

铰链
(可拆卸和旋转)

铝行程外壳
(内置电位器和丝杠)

可拆卸推杆头
(孔口径M3.5 /螺丝口径M3)

金属推杆

LED指示灯*

5条接线
 | HK-12Lb反馈系列
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功能 可选规格
D 直径 12 12mm直径
M 电机类型 L 无芯电机
F 功能
L 额定负载 XXX N (牛顿)
C 通讯方式 PT  PWM&TTL | F RS-485

f 力控制系列 | b 反馈控制系列

S 行程* 27 27mm | 40 40mm| 53 53mm| 90 90mm

* 对于12Lb反馈系列，行程由用户在电位器范围内确定

型号命名规则：DMF-LLLCC-SS

▶

▶

▶

▶

▶

▶

▶

PC 软件

型号命名规则

Windows兼容的管理软件

选配PC USB接口(HK-IR-USB02)

运动测试和运动模拟

系统复位和固件更新

个人电脑软件应定期更新 建议及时更新用户软件

实时监控(位置、电流、电机运行速率、电压)

设置各种操作参数和内存参数

力控制
基于电流反馈的失速力和电流控制
电流反馈允许检测物体和障碍物
可以在一定时间内保持恒定的力(适用于夹持器等)

精确的位置和动态速度控制

耐久性和安全性

铝行程外壳，工程塑料电机外壳(40/53/90mm行程)
电流控制允许更长的生命周期和更安全的控制
提供生命周期参考数据(建议低于50%的工作周期)

类别

*

简单易用

HK-12Lf 系列伺服执行器的主要特点

重复定位精度30~50μm(不同行程精度不同，见规格表)
通过电位器进行绝对感知位置(无需复位)
32Bit微控制器、4096高分辨率A/D转换器
1024步动态速度控制

可靠的重型12V无芯电机(输入电压7-13V)
金属推杆
工程塑料外壳(27mm行程)

LED指示灯显示电压/过载状态
通过计算累计电流提供过载保护
具有机械自锁功能，可垂直(Z轴)使用(某些型号不适用，见规格表)

行程可选(27*、40、53、90mm)
负载可选(10-100N)
速度可选(7.7-110mm/s空载速度)
两种通讯方式(TTL或RS485)
支持的通讯协议(MODBUS RTU或IR开放协议)

可定制
TTL/PWM版本自动识别TTL(数据通信)或PWM(脉冲信号)

使用IR-USB02可将27mm行程扩展至30mm

紧凑的设计 节省空间
内置驱动电路
执行机构间使用菊花链连接
各种安装方案可选
可拆卸90°旋转铰链设计(专利)
各种API/库/编程语言示例
(c# / c++ / Python / Java / Raspberry Pi / Arduino / LabView等)
专用PC软件(参数设置和简单运动测试)和PC USB接口(IR-USB02)可
用(可选)
LED指示灯显示故障信息和电路诊断
兼容各种控制器类型
(PC / PLC / Arduino / Raspberry-Pi / RC控制器/专用嵌入式板等)
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应用场景
工厂自动化(生产和测试)

替换气缸或电磁阀使用
自动调节输送机宽度
自动对齐(上/下或左/右)
自动点胶(油脂，胶水等)
阶段控制
冲孔/孔检测

深度/厚度检测(通过位置反馈)
按钮/开关/杠杆/触摸屏控制

机器人关节
机器人手
机器人夹具
绳索攀爬机器人

医疗器械(HIFU，分数射频等)
注射器/移液器控制(中导枪/填充注射等)
相机或激光聚焦/区域控制

医疗和实验室设备
医疗3D打印机
医用假手/康复设备

教育制造商的DIY项目(Arduino或树莓派控制)
电子动画/动态艺术的线性控制
仿真设备/立体模型的线性控制
智能农场/消防系统的线性控制

常规使用场景

机器人

阀门控制
锁定夹紧
进/出、延伸/收缩
拉和推、压缩
打开和关闭(开关)
方向/角度(倾斜)控制
距离/间隙调整
六脚/三脚架运动
自动售货机/游戏机的线性控制

多架直升机(起落架、降落装置)
直升机(斜盘控制/舵)

军用无人机线性控制部件

固定翼
(副翼/升降舵/节气门/襟翼/气闸/方向舵)

无人机

医疗和实验室设备

其他使用场景

HK-12LF系列线性伺服执行器

产品尺寸

40MM 

53MM STROKE

90MM STROKE
*HK-12Lb反馈控制系列，行程可根据用户需求确定，只需考虑执行器本体的尺寸

*使用HK-IR-USB02可将27mm行程扩展至30mm

STROKE

27MM STROKE
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* HK-12Lf系列通讯型执行器参数

产品详细信息

额定负载 行程*
RS-485 TTL / PW

通讯方式
反馈系列

40mm 12Lf-17F-40 12Lf-17PT-40 12Lb-17-45

90mm 12Lf-17F-90 12Lf-17PT-90 12Lb-17-100

40mm 12Lf-10F-40 12Lf-10PT-40 12Lb-10-45

90mm 12Lf-10F-90 12Lf-10PT-90 12Lb-10-100

40mm 12Lf-27F-40 12Lf-27PT-40 12Lb-27-45

90mm 12Lf-27F-90 12Lf-27PT-90 12Lb-27-100

40mm 12Lf-42F-40 12Lf-42PT-40 12Lb-42-45

53mm 12Lf-42F-53 12Lf-42PT-53 12Lb-42-60

40mm 12Lf-78F-40 12Lf-78PT-40 12Lb-78-45

53mm 12Lf-78F-53 12Lf-78PT-53 12Lb-78-60

产品规格

12N 27mm 12Lf-12F-27 12Lf-12PT-27 12Lb-12-30

10N 53mm 12Lf-10F-53 12Lf-10PT-53 12Lb-10-60

17N 53mm 12Lf-17F-53 12Lf-17PT-53 12Lb-17-60

20N 27mm 12Lf-20F-27 12Lf-20PT-27 12Lb-20-30

27N 53mm 12Lf-27F-53 12Lf-27PT-53 12Lb-27-60

35N 27mm 12Lf-35F-27 12Lf-35PT-27 12Lb-35-30

42N

55N 27mm 12Lf-55F-27 12Lf-55PT-27 12Lb-55-30

78N

100N 27mm 12Lf-100F-27 12Lb-100-3012Lf-100PT-27

HK-12LF系列通讯型执行器通用规格参数

位置精度

行程 单向

27mm / 40mm 0.03mm(30μm) 

53mm 0.04mm(40μm) 

90mm 0.05mm(50μm) 

机械齿隙 0.03mm (30μm)

电机类型/电压/功率 无芯电机/12V/26W

电流精度 大于50mA时±15%

位置传感器 10kΩ线性电位器
输入电压范围 7 ~ 13V

建议工作周期
额定负载 可用最大负载

Max 50% Max 20%

电流消耗
待机 额定负载

最大(堵转状态)
默认 最大值

20mA 380mA 800mA 1.6A

可用最大负载 最大两倍于额定负载（负载持续率不高于20%）

电流失速力
(1.6A / 800mA / 100mA)

机械自锁
(Z轴自锁)

丝杠/齿轮比
/齿轮类型

12N / 110.0mm/s 100N / 60N / 12N

10N / 110.0mm/s 60N / 40N / 10N

不支持
(注意：

Z轴应用场景)

导程角20°
/10:1

/工程塑料齿轮

导程角15°
/10:1

/工程塑料齿轮

导程角5°
/10:1

/工程塑料齿轮

导程角5°
/20:1

/金属齿轮

导程角15°
/50:1

/金属齿轮

17N / 80.0mm/s 100N / 60N / 17N

20N/ 80.0mm/s 120N / 72N / 20N

27N/ 28.0mm/s / 96N 160N / 27N

支持
(Z轴自锁)

35N/ 28.0mm/s / 126N / 35N210N 

42N/ 15.0mm/s / 144N 240N / 42N

55N/ 15.0mm/s 300N / 180N / 55N

78N/ 7.7mm/s / 252N 420N / 78N

100N / 7.7mm/s 600N / 360N / 100N

最大速度
(空载)

线束

PWM/TTL(PT版) | Molex连接线(Molex 50-37-5033, 3pins)
/长200mm, 0.8×60(22AWG)

RS-485(F版) | Molex连接线(Molex 051065-0400,4pins)
/长200mm, 0.8×60(22AWG)

RS-485(F版) or TTL(PT版)
/IR开放协议/MODBUS RTU

PWM (PT版, 用于RC hobby)
900μs(缩小版)/1500μs(常规版)/2100μs(扩展版)

27mm | 57.4x29.9x15 / 49~52g
40mm | 86.9x36x18 / 96~99g
53mm | 111.5x36x18 / 124~127g
96mm | 151.5x36x18 / 约177g

数据通讯/通讯协议

脉冲信号/脉冲范围

工作温度 -10℃ ~ 60℃

防护等级 IP-45(防尘防水)

约50db(1米处)噪声

尺寸
(长×宽×高mm)/
重量
(不包括推杆和铰链)

LED指示灯 两种故障显示(输入电压、过载)
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金属支架HK-IR-MB03
■

■

■

■ 40 ~ 96mm行程可通过机身螺纹孔安装，无需支架，
但HK-IR-MB03安装自由度更高

40-96mm行程产品的安装支架
可横向、纵向安装
图纸可从网站获取

PC USB接口HK-IR-USB02

HK-IR-USB02一个接口板，它将伺服执行器与用
户电脑上安装的管理软件连接起来

■ 操作参数和内存参数设置
■ 简单运动测验
■ 系统复位和固件更新
■ 电压，负载，温度，当前位置监测

树莓派HAT (安装在顶部的硬件) 
HK-IR-STS02
■

■

■ 提供Python API和库

树莓派HAT (附加板)，兼容树莓派B3或树莓派Zero

TTL/RS-485/PWM通信接口，提供电源连接器和
GPIO引脚

端部轴承HK-IR-EB01

■

■ 两个端部轴承(M3和M2.5)打包为一套 (在推
杆端(M3)和执行器本身端(M2.5))

杆端轴承实现最佳安装

金属支架HK-IR-MB02
■ 26/27mm行程产品横向安装架

图纸可从网站获取■

安装方案和推杆帽

控制解决方案

可选配件

EZ控制器HK-IR-CT01
■ 基于Arduino的控制器/测试器
■ 内置基本控制程序，用户可编程(Arduino 

API和库)
■ 内置位置设置刻度盘，位置命令按钮开关和

位置命令滑块
也可通过外部开关或电压电平信号控制6
个I/O接口用于模拟/数字信号连接
外部通信终端用于蓝牙或Zigbee通信

■

■

伺服测试屏蔽HK-IR-STS01
■

■

用于虹科伺服执行器的伺服测试屏蔽
无需PC软件控制伺服运动
与Arduino Leonardo Board一起交付 
Arduino API和库可用

■

■

金属支架HK-IR-MB04
■ 26/27mm行程的垂直安装支架
■ 图纸可从网站获取

U型推杆端头HK-IR-MC05
■ U型端头支架适用于所有行程产品（与标准

铰链配合使用）
可调节安装角度■

■ 图纸可从网站获取

推杆夹取端头HK-IR-GT01
■

■ 3种不同形状的橡胶/硅胶垫片，1个金属平端头
(M3)

杆端握把尖端可防止对应用对象造成物理损坏
或提高握把力
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3pins TTL/PWM 4pins RS-485 3pins PWM

IR-EW01   长1000mm / 3pins TTL/PWM / Molex连接线(50-37-5033)

IR-EW02 长2000mm / 3pins TTL/PWM / Molex连接线(50-37-5033)

IR-EW03 长2000mm / 4pins RS-485 / Molex连接线(51065-0400)

IR-EW04 长4000mm / 4pins RS-485 / Molex连接线(51065-0400)

IR-EW05 长200mm   / 3pins TTL/PWM (5个一组) / Molex 连接线(50-37-5033)

IR-EW06  长200mm   / 3pins TTL/PWM (5个一组) / Molex 连接S02
(用于RC hobby, Arduino)

IR-EW07 长200mm / 4pins RS-485 (5个一组) / Molex 连接线(51065-0400)
/ Molex 连接线(50-37-5033)长500mm / 3pins TTL/PWM /

长500mm / 4pins RS-485 / Molex 连接线(51065-0400)

长1000mm / 4pins RS-485 / Molex 连接线(51065-0400)

IR-EW08 
IR-EW09
IR-EW10

延长线HK-IR-EW01-10
我们为您的应用提供以下延长线(0.08x60(22AWG))

Wire Harness & ETC

TTL/PWM Molex连接器10个外壳&30个端子(批量)
HK-IR-MC02

■ TTL/PWM Molex连接器10个外壳和30个端子(批量
购买)。有线束组装经验或集线要求的客户可以选购
Molex连接器外壳
Molex 3P TTL外壳05037-5033：10个
Molex 3P TTL外壳00870-1039：30个
需要电缆压接器，注意不要出现接线错误或触点故障

■

■

RS-485 Molex连接器10个外壳和40个端子(散装) 
HK-IR-MC03

■ RS-485 Molex连接器10个外壳和30个端子(批量
购买)。有线束组装经验或集线要求的客户可以选
购RS485连接器外壳
Molex 4P RS-485外壳51065-0400：10个
Molex 4P RS-485接线端子50212-8000：40个■

■ 需要电缆压接器，注意不要出现接线错误或触点故障

连接器橡胶帽 HK-IR-MC04

■ 连接器橡胶帽，一套10个
■ 可用于3pin, 4pin连接器

IR-MC04

Basic Accessories

1 铰链底座1件 2 铰链轴1件 3 M3螺母3件
4 套筒固定螺钉1件 5 铰链1件
6 推杆端头1件 7 M2.5×6螺钉3件
8 套筒头M3×8安装螺栓3件(仅40mm~96mm行程系列)
9

10

11 M3螺母扳手1件

| Basic accessories packed in the actuator

9 10

2 31

6 7

11

5

4

8

电线 | 4Pins Molex连接线(RS-485)，200mm
电线 | 3Pins Molex连接线(TTL/PWM)，200mm 

电源接口转换头

HK-IR-AG01是我们各种控制板上的AC/DC适配器
端口转换头
请检查您的适配器插孔是否符合以下尺寸规格
本产品请参考组装手册进行组装

本产品应由客户根据组装手册进行组装
■ 外径5.5mm
■ 内径2.1mm
■ 最大允许电流7.5A
■ 输入电压12V
■ 采用EC381V端子

可配合HK-IR-AG01使用的控制板
■ HK-IR-USB02 PC端USB接口 ■ HK-IR-CT01 EZ控制器
■ HK-IR-STS01 Arduino伺服测试板 ■ HK-IR-STS02树莓派HAT

可选配件
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* 실제 사이즈 입니다.

* 디자인 및 사양은 성능 및 품질개선을 위해 사전고지 없이 변경될 수 있습니다. 

真实
尺寸

40m
m

 Stroke

27m
m

 Stroke

*图片中所展示的即是执行器的真实尺寸

53m
m

 Stroke

90m
m

 Stroke


